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02 /| LOKALIZACJA: SAMOCHOD | PIESZY

Dwie strefy analizy:
dojechac¢ do miejsca i pozosta¢ na miejscu.

Waska strefa piesza opisuje doswiadczenie kierowcy podczas tadowania. Szersza strefa drogowa opisuje rynek
oraz konkurencje.

Obiektow POl w zasiegu 5 min jazdy (OSRM) Obiekty POl w zasiegu 5 min pieszo (OSRM, Inne stacje w zasiegu 15 min jazdy
graf pieszy)

Obszary dojazdu (OSRM, profil samochodowy, graf pl-20260717 -osrm2673)

Zestawienie skumulowane z czaséw kierunkowych stacja = cel; strefy, nie izochrony. Pieszo (OSRM, graf pieszy pl-foot-20260920-0srm2673, 5 km/h,
stacja - obiekt): do 5 min 0, do 10 min 0, do 15 min 0 obiektow POI,

DO 5 MIN JAZDY DO 10 MIN JAZDY DO 15 MIN JAZDY DO 25 MIN JAZDY
9 obiektow POI 17 obiektéw POI 17 obiektow POI 22 innych stacji
1 innych stacji 10 innych stacji 13 innych stacji strefa poréwnawcza

Schemat otoczenia

Punkty wedtug azymutu i odlegtosci w linii prostej od stacji (skala pierwiastkowa uwypukla bliskie obiekty). Numery: obiekty POl wedtug odlegtosci; litery:
inne stacje tadowania; opis punktow w tabelach ponizej.

Ludnos$¢ w promieniu (GUS NSP 2021, siatka 250 m; promien, nie izochrona): 1,0 km: 642 (komdrki petne 62 %); 3,0 km: 15 545 (komorki petne 56 %).

Raport stacji - dane do 22.09.2026 04:09 UTC - v3.0 EVMap Intelligence [/ 02



€VMap INTELLIGENCE

03 [ INWENTARYZACJA POI | GENERATOROW RUCHU

17 obiektow w promieniu 3 km.
Rozne funkcje przy tadowaniu.

Macierz oddziela bliskosc drogowa, dojscie pieszo i przydatnosc obiektu w trakcie tadowania.

Unikalne miejsca w promieniu 3 km (OSM, po Oferty ustug (miejsce x funkcja) Miejsca w zasiegu 15 min jazdy
deduplikacji)
DOJAZD LINIA PROSTA KM / GODZINY
OBIEKT / FUNKCJE KM / MIN PIESZO MIN (OSRM) NA DOBE ROLA PRZY tADOWANIU
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06 / RUCH DROGOWY | EKSPOZYCJA

57 544 pojazdéw na dobe
ha najbardziej obcigzonym odcinku.

Ekspozycja miejsca na ruch drogowy wedtug Generalnego Pomiaru Ruchu: potok pojazdow na przekroju, nie liczba
aut elektrycznych ani sesji; kierunek dojazdu i zmiany sieci po roku pomiaru nie sa zweryfikowane.

L .l .

Najwyzszy SDRR w promieniu 3 km Zmiana ruchu na najbardziej obcigzonym Odcinkow pomiarowych w promieniu 3 km
(pojazdy/dobe) odcinku
ODCINEK POMIAROWY GPR (OBA KIERUNKI, WSZYSTKIE POJAZDY) PO ;gg;: POMIAR ZMIANA VS POPRZEDNI POMIAR ODLEGtDKSIS

Zmiana: ten sam odcinek pomiarowy w dwdéch pomiarach (GPR 2020/2021 - GPR 2025 (rewizja tymczasowa)); réznica SDRR nie jest prognoza i nie uwzglednia
zmian sieci miedzy pomiarami. Rewizja tymczasowa: SDRR 2025 z oficjalnej tabeli wynikow GDDKIiA na geometrii odcinkéw GIS GPR 2020/2021 (pakiet GIS 2025
nieopublikowany); nowe drogi bez odpowiednika w 2020/2021 nieujgte.

Najbardziej obcigzone odcinki w promieniu 3 km: GPR 2020/2021 i GPR 2025

Pojazdy na dobe per odcinek (oba kierunki), do czterech odcinkéw o najwyzZszym SDRR; nie sumuj przekrojow tej samej drogi. Profil godzinowy: brak
licznikow ciggtych, nie generujemy 24 punktdw.
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07 /| BENCHMARK KONKURENCJI - CZESCIOWA

Intensywnosc¢ wykorzystania,
nie tylko rozmiar stacji.

Porownanie tej stacji z najblizszymi stacjami w tym samym oknie czasowym, po tych samych regutach mianownika.

- .

Ta stacja - sesje [ punkt-dobe Stacje porownawcze spetniajgce progi Percentyl
jakosci

Sesje na zainstalowany punkt i dobe - ten sam okres

Mianownik: czas zainstalowany punktéw / 86 400 000 ms. ,(info)" = probka ponizej progow rankingu (28 dni, 95 % pokrycia, 30 sesji). Kohorta: inne
stacje do 15 min jazdy (OSRM), uzupeinienie do min. 3 najblizszych, maks. 8; te same kalkulatory co w sekcjach 09-12.

SESJE / ENERGIA MEDIANA

STACJA SESJE PKT-DOBE EST. KWH SESJI ZAJETOSC DOSTEPNOSC POKRYCIE
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10 /| ZAJETOSC, ROWNOCZESNOSC | PRESJA DOSTEPNOSCI

Zajetosc 3,2 % znanego czasu.
Dostepnos¢ techniczna 99,8 %.

Zajetosc, dostepnosc techniczna i pokrycie telemetrii sg osobnymi miarami z jawnymi mianownikami. Odczyt
zajetosci nie jest pomiarem energii ani kolejki.

& - S . W 9
Zajgtosc - czas zajety [ czas znany Dostepnosc techniczna - czas operacyjny / Pokrycie telemetrii - czas znany [ czas
czas znany zainstalowany

Zajetos¢ wedtug dnia tygodnia i godziny

Czas zajety [ czas znany komorki, wszystkie punkty lokalizacji. Komdrki z mniej niz 4 wystapieniami lub pokryciem ponizej 95 % sg szare (brak danych,

nie zero).
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Rozktfad liczby jednoczesnie zajgtych punktow Kolejki i czas oczekiwania

Tylko czas, w ktdrym stan wszystkich zainstalowanych punktow jest

znany. Petna zajetosc to proxy presji, nie pomiar kolejki. Nie = DIETZ0NE (brak danych 9 oczeku;acych I

odjezdzajacych). Wartosc pozostaje pusta, nie zero.
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Udgziat czasu z wszystkimi sprawnymi Udziat czasu z co najmniej jednym wolnym Czas z petng wiedzg o wszystkich punktach
punktami zajetymi sprawnym punktem
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